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« Sistemas cooperativos

— Sistemas capaces de establecer un vinculo
de comunicacion entre el vehiculo y...

« ...otros vehiculos (V2V, C2C)
« ...lainfraestructura (V2I, C2I)
— Generalmente, V2X

— Mediante la informacién transmitida
(parametros intrinsecos del vehiculo,
posicion GPS), capacidad de dar soporte a
diversas aplicaciones

e Seguridad
» Eficiencia
e Conectividad
 Fase de desarrollo en proceso

e Siguiente paso: FOTs
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« FOT-NET
— CSA (Cross Support Action) del VII Programa ﬁ-_\
marco que tiene como objetivo la recopilacion

y diseminacién de actividades relacionadas NETWORKING FOR FIELD

OPERATIONAL TESTS

con los FOTs .

» Field Operational Test - Pruebas de campo & / /)
a gran escala con usuarios reales destinadas CTAG
a la evaluacion y validacion de tecnologias o ST Tecnoloico
maduras

Investigacién, discusién y difusion de

estrategias y métodos de trabajo comunes

(metodologia FESTA)

« FESTA - metodologia para FOT que provee
manual descriptivo de pasos a seguir en ||T§ n
organizacion y desarrollo del FOT UNIVERSITY OF LEEDS

10 partners (project leader: ERTICO)

27 meses (desde Junio 2008)

Presupuesto: 1,2 M€

EURDPFEAN BUREAL

Madrid, 11/05/10 B Sl

MME




Introduccion FUTﬁNeT

NETWORKING FOR FIELD
OPERATIONAL TESTS

FOT Timeline wwwfotneteu FO

n.fot-net.eu

RN BT

11
i

4
£
=
.I-_
4
=
P
_!_
3=
+.

SEVENTH FRAMEWORK -
RAMME

Madrid, 11/05/10



Introduccidén L1y NeT

NETWORKING FOR FIELD
OPERATIONAL TESTS

“2t-net.eu

Function Identification and Th e F O T C h al n Socio-Economic Impact

Description Assessment

System and Function
Use Cases Analysis

Research Questions and Research Question and
Hypotheses Hypotheses Analysis

Ethical and Legal ;
! = Data Analysis

Implementation Plan

Measures and Sensors

Performance
Indicators
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« COOPERS

IP del 6° Programa Marco
Liderado por Austria Tech coopers
Inicio en 2006, 54 meses

Objetivo: mejora de la seguridad y eficiencia en autopistas /
autovias mediante el uso de sistemas cooperativos y tecnologias

inalambricas
Tres fases:
» Mejora del equipamiento (vehiculo e infraestructura)

» Desarrollo de protocolos de comunicacion y aplicaciones (uso de
tecnologias como DAB, GSM/GPRS, UMT, microondas o IR)

» Creacion de enlace permanente entre vehiculos e infraestructura

Test-Sites de desarrollo: Alemania, Austria, Italia, Francia,
Holanda y Bélgica

Status actual: ya en fase de demostracion de resultados

Madrid, 11/05/10 SIBE wﬂmﬁi - o
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» Aplicaciones COOPERS

— Aviso de incidentes 1?5"2‘;‘.1‘.?}12

Aviso de condiciones meteorologicas
adversas

Informacion de obras en la calzada [l TR
Recomendacién de uso de carriles (gort“zg;‘s
Limitacidn de velocidad variable 0 RIS e,
Intelligent Speed Adaptation (ISA) nen e
Aviso de congestion de trafico

Pay as you drive

Informacidn de viaje: tiempo estimado

Informacion de viaje: recomendacion de ruta

Informacion de viaje: actualizaciones de
mapas digitales

Floating car data
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SAFESPOT
IP del 6° Programa Marco
Liderado por CRF
Inicio en 2006, finalizacion en 2010
Objetivo: mejora de la seguridad mediante el uso de

sistemas basados en comunicaciones V2V y V2l

Creacion de un asistente capaz de detectar con antelacion
potenciales peligros

» Percepcion del conductor ampliada en tiempo y espacio

Test-sites de desarrollo: Goteborg, Helmond, Paris,
Valladolid, Dortmund, Torino

Status actual: fase de demostracion de resultados
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ApllcaC|ones SAFESPO

Soporte al mantenimiento de la distancia

de seguridad
Aviso de posible kamikaze Infrastructure
Based Warning

Deteccion de obstaculos y aviso de o
posible colision frontal

Aviso de posible colision por alcance

Asistente para el adelantamiento seguro

Asistente al cambio de carril . " .
Aviso de salida de carril S
Aviso de curva peligrosa

Deteccion de usuarios vulnerables
(peatones, ciclistas)

Deteccidon y aviso de incidentes
Aviso de reduccion de visibilidad
Aviso de vehiculo de emergencia
Asistente en intersecciones
Informacién de status de la via

Informacion sobre tramos en obras y
enrutado alternativo

Floating Car Data
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e CVIS 1
IP del 6° Programa Marco &VCVI s

Liderado por ERTICO
Inicio en 2006, finalizacién en 2010
Objetivo: creacion de soluciones técnicas de comunicacion V2Vy V2X
Otras metas:
» Esteblecimiento de un amplio abanico de servicios funcionando en

estandar abierto
» Definicién de arquitectura abierta

« Evaluacion de aspectos como aceptacion de usuario, seguridad de los
datos o interoperabilidad

» Planes para futura implementacion
Test-sites de desarrollo: Francia, Alemania, Italia, Suecia, Reino Unido,
Bélgica - Holanda
Status actual: fase de demostracion de resultados

« Terminal multicanal capaz de comunicarse a traves de GSM, WiFi, IR o
microondas de corto alcance

Mad I’I d y 1 1/05/10 hﬂcn—.l;:-g- swsg&rgémﬁvgoﬂk - 13
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. ApllcaC|ones CVIS
Monitorizacion de trafico
Sistemas de gestion de trafico inteligente
Enrutado alternativo
Control de trafico cooperativo
Sistemas de asignacion de carril para

autobuses

Sistemas de informacion al conductor
Asistencia al viajero cooperativa
Control de mercancias peligrosas
Reservay guiado a aparcamientos
Acceso restringido en zonas sensibles

Madrid, 11/05/10 SIAS il
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Infrastructure to vehicle
communication

Tt Traffic information service

Safety relevant mrnnnatlnrfl provider

Mext generation network = - S Vehicle to infrastructure
inte gration i A1 communication

Autonomous systems (ADAS) 5w 2 Car to car communication

i vehicle integration (standards,

In car human-machine-interface functions)

O COOPERS OCVIS OSAFESPOT

Madrid, 11/05/10
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* Reguerimientos .

— Tras lafase de desarrollo, e a0
« Sistemas ya maduros o B

* Necesidad de pasar a ejecucion de FOTs
— FOTs actuales:

» Actualmente, diversos FOTs no cooperativos
— EuroFOT
— TeleFOT

« Centrados en vehiculo, sin tener en cuenta infraestructura
» Sobre sistemas ya en el mercado

— FOTs cooperativos

Han de tener en cuenta infraestructura

Aln no ofrecidos en el mercado (penetracion nula)

Se espera comiencen en el aio 2011 a nivel pan-europeo
Ya existen algunas iniciativas - Pre-Drive C2X
Iniciativas nacionales: SIM-TD, CICAS, STARWINGS, SISCOGA

Ma.d I’I d y 1 1/05/10 hﬁcn—.l;:-g- SEVE’I’QTH FRAM;V:ORK _ 17
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e SIM-TD
— FOT Aleman de sistemas cooperativos
— Objetivo: evaluacion sistemas de seguridad y movilidad
* Mejora de la seguridad y eficiencia
» Definicidn escenario de implementacion
» Consolidacion funciones V2X

e Desarrollo métodos de validacion
e Validacion final en escenario real
Comienzo en 2008, 4 afios de duracién

Liderado por Daimler, participacion de la mayoria de fabricantes
alemanes y proveedores de componentes

Centrado en los alrededores de Frankfurt
400 vehiculos, 100 RSUs
Colaboracién centro de control de trafico de Frankfurt

PRDGMMME
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Aplicaciones SIM-TD

— Relacionadas con la eficiencia
» Floating Car Data
Informacion de la situacion del trafico
Informacién sobre obras
Sistema de guiado y navegacion alternativa
Control semaforico
— Relacionadas con la seguridad
* Aviso de obstaculo en la calzada
* Aviso de congestion
* Aviso de condiciones de visibilidad adversas
« Aviso de vehiculo de emergencia
* Asistente en intersecciones
* Informacion de sefales de trafico
* Informacion de frenado
— Servicios adicionales
* Servicios basados en internet
» Location-Based Services (LBS)

Madrid, 11/05/10
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 CICAS

— Cooperative Intersection Collision
Avoidance Systems

FOT a nivel americano liderado por
el DOT

Objetivo: desarrollo y analisis de
sistema de asistente en
Intersecciones basado en
tecnologias cooperativas

Basado en desarrollos previos
(iniciativa Intelligent Car)

Inicio en 2009 y primeros
resultados en 2010

Madrid, 11/05/10 LIags
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STARWINGS

Iniciativa conjunta entre Nissan y BTIC (Beljing Transp’ort
Information Center)

A desarrollar en China (Beijing)

Objetivo: evaluar reduccion de tiempo de viaje mediante el
uso de navegacion en tiempo real

« Simulaciones: Si 30% de uso, 16% reduccion en tiempo de
viaje y 27% reduccion CO,
Informacion proporcionada por 10.000 taxis

BTIC procesa esa informacidon y envia a usuarios del
sistema StarWings
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« SISCOGA

— Slstemas COoperativos Galicia plantea:

 La preparacion de un corredor inteligente para Field
Operational Tests (FOT) cooperativos

» Una prueba piloto de dicho corredor con diversas funciones de
seguridad ya desarrolladas en el proyecto C2ECom

— Los objetivos principales son:

« Definicion y puesta en practica de metodologias de evaluacion
aplicadas a sistemas cooperativos

Validacion de interoperatbilidad entre diferentes proveedores
de sistemas de comunicacion y vehiculos

Realizacion de prueba piloto en el corredor y analisis de

resultados
» Preparacion para futuros FOT a nivel Europeo S l S C 0 GA

SISTEMAS COOPERATIVOE GALICIA

— Partners del proyecto
« CTAG
s DGT
— Timing: 2 aflos y medio

Ma.d I’I d y 1 1/05/10 hﬁcn—.l;:-g- SEVE’I’QTH FRAM;V:ORK _ 22
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e |nstalacion

— 60 kildbmetros de autopista /
Autovia

— Unidades cooperativas en

carretera

— Vehiculos equipados con
sistemas cooperativos

Madrid, 11/05/10
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* Aplicaciones SISCOGA

— Aviso de accidente o de retenciones en la via

— Floating Car Data
— Informacion de inclemencias meteoroldgicas

— Limites de velocidad variables

— Informacion de obras

— Asistente a la incorporacion en via rapida
— Sugerencia de ruta alternativa




Gracias por su atencion! \FQLT NeT
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David Sanchez Fernandez (CTAG)




